Miniatur-
“Parallelgreifer mit
Doppelkeilantrieb

RP SERIE

e Allgemein:
Dieses Greifermodell wird in der Industrie
am héaufigsten eingesetzt. Bei robuster
Bauweise liefert dieser Greifer sehr
hohe Greifkrafte.

¢ Kleine Werkstiicke
Die kompakte Bauweise, hohe Greifkraft
und erweiterte Backenanordnung E
erleichtert die Anbringung von Greifer-
fingern fiir kleine Teile.

¢ Rohoteranwendungen
Wegen des guten Verhaltnisses von
Greifkraft zu Gewicht wird dieser Greifer
gerne auf kleinen Robotern eingesetzt.

¢ Miniatur-Ausfiihrung
Die geringe BaugroBe erlaubt die
Einrichtung ganzer Greiferbatterien in
dichter Anordnung und damit das
Parallel-Handling mehrerer Teile.

Installation: Technische Daten:

Die Greifer konnen in beliebiger Richtung angebracht Pneumatik us Metrisch
‘ und betrieben werden Betriebsdruckbereich 40-100 psi 1.3-7 bar
‘ ‘ Zylinderart Doppelt wirkend
' ' | Dynamische Dichtung Interne Schmierung, Buna-N
; 4 i Betatigungsventil 4/2-Wege
|
i } Luftfilter mind. 40 p
i ‘ Luft6lung nicht erforderlich*
|

Luftfeuchtigkeit geringer Feuchtigkeitsgehalt

‘ - Betriebstemperaturbereich

‘ Buna-N Dichtung (Standard)  -30°~180° F -35°~80° C
: Viton®-Dichtung (optional) -20°~300° F -30°~150° C

Warnung!
Der Gehausekorper ‘ Bei Uberkopfmontage Wartungt
wird mit Schrauben be- miissen Antrieb und Lager Lebensdauer
festigt und die Position- : vor herabfallenden Teilen Normale Anwendung 5 Millionen Zyklen
ierung mittels geschutzt werden Mit vorbeug. Wartung > 10 Millionen Zyklen*
Passstiften prézise Reparatur im Feld mdglich Ja

U | I — e Spanabhebende Fertigungsvorgange
e Umgebungen, in denen lose Fremdkdrper vorkommen
— ¢ Anwendungen, bei denen das Mechanikschmiermittel
Verunreinigungen verursachen kann
* f)!ung verléngert die Lebensdauer erheblich
Die Finger werden mit Schrauben befestigt und durch " SIEE VAR R
Formschluss auf den Backen justiert

vorgenommen Dichtungssatze verflighar Ja
; Anwendungseinschrankungen
i e Schmutz- und Teilchenbelastete Umgebungen
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Technische Merkmale
Selbstschmierende Qualititswerkstoffe
Dichtungen Die beweglichen Bauteile bestehen

aus gehértetem Material zur
Verringerung der Abnutzung
und Verlangerung der Lebensdauer

Dynamische Dichtungen mit
Selbstschmierung (nur Buna-N)

Sensoren und
Halterung
Zur Erfassung der Back- ———>»
enposition (bitte separat
bestellen)

Stifthohrungen
Einschubldcher fiir

Passstifte im
Gehduse

Anbaudffnungen fiir
Zubehirteile ' g
(Zur Anbringung der Sensoren) ™

Robuste

Konstruktion / E(l;;t:;illllgs:s
Die Backen werden

(iber die gesamte Eingﬂgggiscﬁt%ﬁuse
Gehduselénge gefiihrt. \
Die groBe Préazision M__‘ hochfestem
verringert das Spiel 'U : Aluminium

optimal « (7075-T6)
Optim_]_a_le Harteloxiertes

Federbetatigung Material

Die Baureihe RP-5 kann mit
einer Federbetatigung fiir
den fehlersicheren Betrieb

ausgestattet werden

Gehduse harteloxiert (RC60)
und teflonimpragniert

Funktionsprinzip

Kappe

Kolben

Gehaduse
Doppelkeil-
antrieb

Kolbenstange

Greiferbacke

Einlass

Auslass

v
T Backe
Zu

Auf

e Ein doppelt wirkender Kolben ist (iber eine Kolbenstange mit einem
Doppelkeilantrieb verbunden.

e Der Antriebskeil bewegt sich in einer Nut in jeder Greiferbacke und (ibertrégt
dabei die vertikale Keilbewegung in eine synchrone Horizontalbewegung
der Greiferbacken.

e Die groBe Oberflache des Keils minimiert die Abnutzung durch Reibung.
e Geeignet fiir Greifbewegungen nach innen oder auBen.

Modell-RP Parallelgreifer

Modell: A MRP-5 RP-5M
Hub: 1610, 4.1 mm
Greifkraft:  351b 156 N
Gewicht: 181b .08 Kg

o 1.172

Modell-RP Parallelgreifer

oRe- H Modell: AMRP-5 RP-5M
Groﬂe 5M Fs Hub: 16in. 41 mm
Greifkraft:* 40 Ib 178N

Gewicht: 181b .08 Kg

*Greifkraft mit Federunterstiitzung

o 1.172

Modell-RP Parallelgreifer

oRe - Model: WRP-10 RP-10M
GI‘Oﬂe 10M Hub: 1/4in. 6.4 mm
Greifkraft  40lb 175N

Gewicht: .281b 13 Kg

w1173

Hinweis: Bitte vergleichen Sie auch unsere neuen
Greifer der Serie DPDS/DPDL, die sich auf den
Seiten 1.120-1.155 befinden. Die Serie RP ist auch
weiterhin erhéltlich und die Daten verbleiben auf
unserer Web Seite, aber wir mochten Sie ermuntern
sich auch die neuen Greifer der Serie DPDS/DPDL,
die sich auf den Seiten 1.120-1.155 befinden, fiir
neue Projekte mit einzubeziehen.
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MINIATUR-PARALLELGREIFER RP-5

MIT DOPPELKEILANTRIEB

2X #4-40 X .12 TIEF [M3 X 3 TIEF]

2X #10-32 [M5] - - A o (BOHRUNG FUR SENSORHALTERUNG,
LUFTANSCHLUSS 75 [19] OFFNEN S0 ANGEGEBENE TIEFE NICHT UBERSCHREITEN
(SCHLIESSEN) \ g ?
L A9 5] ‘
| [T sola ; .53 [13]
S | |
HD— t ! 1.178
i (299] 4437
1 [36.5]
‘ /a\ | }_ ‘
| 250 4X #6-32 ? 312 1
6.4 ; 125
e 113 [28] (BACKE AUF)  [M3] DURCHGANG ol 32
97 [24] (BACKE ZU) 562 909 [44.07+3.09 ]
(DARSTELLUNG DER BACKEN
IN GEOFFNETER POSITION)
Technische Daten RP-5 RP-5M
Nom. Greifkraft Fbei 7 bar .......... 351b 156 N
Hub ..o 161n. 41 mm
Gewicht ......... ...l 0.181b 0.08 Kg
32';_2651’ Betriebsdruck min./max. ............ 40-100 psi 3-7 bar
9375 Zylinderdurchmesser ............... 0.750 in. 19.1 mm
= 23.81] oX #4-40 X 38 TIEF Luftverbrauch/zyklus ............... 0.042in3 0.7 cm?
[M3 X 9 TIEF] Betrigbstemperatur min./max.
Standarddichtungen............... -30°~180°F  -35°~80°C
i T Viton®-Dichtungen ................ -20°~300°F  -30°~150° C
|, 5000 1.000 SchlieB-/Oﬁnungszgit .............. 0.14 Sec. 0.14 sec.
[12.70] [25.4] Absolute Genauigkeit ............... +0.001 in. +0.03 mm
? Wiederholgenauigkeit ............... +0.0005 in. +0.01 mm
Betétigungsventil .................. 4/2-Wege

2X ©.0938 SF X .25 TIEF
[@ 3 H7 X 6 TIEF]

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN

¢ = @ O USA[Inch]  Metrisch [mm]
Abmessungen 1SO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit  Gewindesteigun 0.00 = +.01 [0] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz memsch% 9 0000==.005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +,0005" oder [.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]

Belastungsdaten Bestellbeispiel: zuensr vite separat bestelien)
N Ibs. GREIFKRAFT PRO FINGER
89 20
1
700/33/ DIE M&m'fg'éggmwg (Weitere Informationen entnehmen Sie
~ 67154 FINGERLANGE DARF NICHT bitte dem Abﬁchnlﬁ“,,GrEIfer mit
= UBERSCHRITTEN WERDEN RP-5 - - Federunterstiitzung*)
=
& 4410 60 PS] 47 bar] \/
= —
2 25 0P8I [2.7 ba) - N
SICHERHEITSFEDER GESLHLOSSE\IW
00 l ! ! | ar] -‘ SENSOREN BESTELLNR.  ANZ./EINHEIT
0 1 2 3in. Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-001 1
0 .50 75mm Induktiver Sensor (NPN), mit Schnelltrennung* 0ISN-019 1 oder 2
EFFEKTIVE FINGERLANGE - L Induktiver Sensor (PNP), mit Schnelltrennung* 0ISP-019 1 oder 2
Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
Mz Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
PNEUMATIK-ZUBEHOR
} } Sicherheitsventil (imp.) OFSV-001 1
1 1 N\ mx  Sicherheitsventil (metr.) OFSV-004 1
F o a ii J Dichtungssatz, Standard SLKT-052 1
W 3 Dichtungssatz, Viton® SLKT-052V 1
i F/2 *Sensor und Kabel bitte separat bestellen
= Static Dynamic
Maximalbelastung® s, Metrisch  USA V! Metrisch INDUKTIVER SENSOR UND SICHERHEITSVENTIL
ANBRINGUNG 63 [16]
Max. Zugbelastung T 50 Ibs. 222N 7 Ibs. 31N t L
Max. Druckbelastung G 75 Ibs. 334N 12 Ibs. 53N |
Max. Moment My 30in.-lbs. 3.4Nm 5in.-lbs. 0.6 Nm
Max. Moment My 30in-lbs. 34Nm  5in-lbs. 0.6Nm LN 2 42 61]
Max. Moment Mz 30in.-lbs. 3.4Nm 5in.-lbs. 0.6 Nm ~—11.06 [27]

tAngaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden
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MINIATUR-PARALLELGREIFER RP-10
MIT DOPPELKEILANTRIEB

2X #10-32 [M5] — 78 20] /OFFNEN
LUFTANSCHLUSS T
(SCHLIESSEN) __\ | f t 2X #2-56 X .18 TIEF t
—1 1951 [M3 x 4 TIEF] ‘ 1
‘ 3709 F ‘
; ‘é‘ & (BOHRUNG FUR 1
: I SENSORHALTERUNG) ‘ ['2931] 1.126
| |
! \ ! J [286] 4 470
‘ | 37.3
1 4X #6-32 e o3l
; [M4] DURCHGANG %
cooo IR oo |
B i

I 16 T ‘ ‘
(6.4] 4~ 313
.75 [19] (BACKE AUF) 8.0] —— 505 +000 l15'88 +o.ool
50 [12] (BACKE ZU) prereyiy -.002 -0.05

(DARSTELLUNG DER BACKEN
IN GEOFFNETER POSITION)

Technische Daten RP-10 RP-10M
1.500 Nom. Greifkraft F bei 7 bar .......... 40 1b 178 N
[38.1] Hub ... 0.25in. 6.4 mm
Gewicht .............. ... ... 0.28 b 0.13 Kg
335_57%? oX 3 1250SF X 25 TIEF Betriebsdruck min./max. ........... 40-100 psi 3-7 bar
] 35,_?7 X6 T‘é’,:] Zylinderdurchmesser .............. 1.00in. 25.4 mm
¢ Luftverbrauch/zyklus .............. 0.098 in3 1.6 cm?
\ J Betriebstemperatur min./max.
| Standarddichtungen ............. -30°~180°F -35°~80° C
f B Viton®-Dichtungen .............. -20°~300° F  -30°~150°C
R B =2 KA I SchlieB-/Offnungszeit ............. 0.14sec.  0.14sec.
Y ' ) ' Absolute Genauigkeit .............. +0.001 in. +0.03 mm
[ f Wiederholgenauigkeit . .. ........... +0.0005in.  +0.01 mm
V/ Betatigungsventil . ................ 4/2-Wege
1
2X #6-32 X .25 TIEJ
[M4 X 6 TIEF]
WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
¢ DO q; to] USA[Inch]  Metrisch [mm]
Abmessungen 1SO-Methode  Alle Passhohrungen Slip Fit  Gewindesteigung 0.00 = +.01 [0.] = [+.29]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrische 0.000 = +.005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +,0005" oder [.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]

Belastungsdaten Bestellbeispiel: zuenir vite separat bestelien)
GREIFKRAFT PRO FINGER
N Ibs.
8920 .J00pg; . WARNUNG!
W\ DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
FINGERLANGE DARF NICHT RP_'lo -
& 67 15 LPSI [5.5 by . UBERSCHRITTEN WERDEN
(™ ~
g —
g w10 60 PSI [4.1 bar] XL
o
& 40PS| [2.7 bar
T 25 —
B SENSOREN BESTELLNR.  ANZ./EINHEIT
9@ : Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-002 1
0 1 2 3in. Induktiver Sensor (NPN), mit Schnelltrennung* 0ISN-019 1 oder 2
0 . 50 75mm Induktiver Sensor (PNP), mit Schnelltrennung* 0ISP-019 1 oder 2
RTINS AL - Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
dgz PNEUMATIK-ZUBEHOR
: : Sicherheitsventil (imp.) OFSV-001 1
| i Sicherheitsventil (metr.) OFSV-004 1
ks i = Q Mx Dichtungssatz, Standard SLKT-036 1
i U BN Dichtungssatz, Viton® SLKT-036V 1
ﬁTi_ ] | # — *Sensor und Kabel bitte separat bestellen
= Statisch Dynamisch INDUKTIVER SENSOR
Maximalbelastung® sy yetisch  UsA  Metrisch UND ANBRINGUNG SRR 63116
Max. Zugbelastung T 100 Ibs. 445N 15 Ibs. 67N =3 * =
Max. Druckbelastung € 150 Ibs. 667 N 25Ibs. 111N °© ; i —
Max. Moment My 90in.-lbs. 102Nm 15in.-lbs. 1.5Nm 00 ===
Max. Moment My 90in.-lbs. 10.2Nm 15in.-lbs. 1.5Nm | 1.23 [31] o] 2.54 [65]—
Max. Moment Mz 90in.-lbs. 10.2Nm 15in.-lbs. 1.5Nm

tAngaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden
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EXPLOSIONSZEICHNUNG RP-5 & RP-10-SERIEN

g
£
=

Pos. Menge Bezeichnung

01 1 Gehduse

RP-5 & RP-10-
SERIE

02 2 Backe

03 1  Kappe

04 1 Kolben

05 1 Platte, Boden
06 1 Schaft, Keil
07 1  Fiilhrung

30 4  Gewindestift
*Nur RP-10

ANM.: Eine komplette Liste der Ersatzteile mit
Bestellnummern und Preisen erhalten Sie auf
Anfrage.

Zusammenbau:

1) Dichtungen schmieren und einbauen.

2) Kolben in Geh&use einbauen.

3) Keil, Backen und Fiihrungen in Gehduse ein-
legen.

4) Bodenplatte an Geh&use anbringen.

5) Kappe und Sicherungsring einbauen.

Fiihrungseinstellung:

1) Stellschrauben (Nr. 30) anziehen, so dass sie
gerade die Flihrungsplatte bertihren.

2) Greifer takten.

3) Schrauben so einstellen, dass die Backen
kein Spiel haben.

= Dichtungssatz-Bestellnummern
siehe Produktdatenblétter

S
A

/ G

V)

T
, M
\v)
‘\\ i%_’\' i
@

(4 SCHRAUBEN)

C«««««(@

(s o © 6 [=R6)

Dichtungs- Schrauben- Krytox™ Leichtes Fett auf Super- Ansicht dritter
satz-Teile sicherungspaste Schmiermittel Maschinendl Teflon® Basis kleber Winkel
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ZUSAMMENBAUZEICHNUNG RP-5 & RP-10-SERIEN

=
s
EcE

Pos. Menge Bezeichnung ;:3

01 1  Gehduse g'

02 2 Backe

03 1  Kappe

04 1 Kolben 1.175

05 1 Platte, Boden

06 1 Schaft, Keil

07 1  Fiihrung

30 4  Gewindestift

*Nur RP-10

ANM.: Eine komplette Liste der Ersatzteile

mit Bestellnummern und Preisen erhalten Sie

auf Anfrage.

ZUBEHORMONTAGE UND EINSTELLANWEISUNGEN

(s o © 6 [=R6)

Dichtungs- Schrauben- Krytox™ Leichtes Fett auf Super- Ansicht dritter
satz-Teile sicherungspaste Schmiermittel Maschinendl Teflon® Basis kleber Winkel
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Parallelgreifer- mit
1 Doppelkeilantrieb

RP SERIE

e Spanabhebende Fertigung:
Das gekapselte Gehause halt Spane
und andere Teilchen vom innenliegen-
den Antriebsmechanismus fern.

e Aligemein:
Dieses Greifermodell wird in der
Industrie am haufigsten eingesetzt.
Bei robuster Bauweise liefert dieser
Greifer sehr hohe Greifkréfte in
seiner GroBenklasse.

¢ Pressen von Teilen
Die Bodenplatte aus gehértetem Stahl
bildet eine solide Grundlage fiir das
Einpressen von Teilen.

Installation: Technische Daten:

Die Greifer konnen in beliebiger Richtung angebracht Pneumatik us Metrisch
und betrieben werden Betriebsdruckbereich 40-100 psi 3-7 bar
Zylinderart Doppelt wirkend
Dynamische Dichtung Interne Schmierung, Buna-N
l Betatigungsventil 4/2-Wege
: = Luftqualitit
‘ Luftfilter mind. 40 p
Luftélung nicht erforderlich*
ﬁz‘: Luftfeuchtigkeit geringer Feuchtigkeitsgehalt

Betriebstemperaturbereich

y 4 Buna-N Dichtung (Standard)  -30°~180°F  -35°~ 80° C

Viton®-Dichtung (optional) -20°~300° F -30°~150° C

g%
§

: Das Geréat kann (iber Kopf
Der Gehausekorper wird 0

> | ‘ angebracht und betrieben Wartungt
mit Schrauben befestigt y werden. Lebensdauer
und die Positionierung Normale Anwendung 5 Millionen Zyklen
mittels Passstiften ﬁ l Mit vorbeug. Wartung > 10 Millionen Zyklen*
prazise vorgenommen C Reparatur im Feld mdglich Ja
‘ (17— Dichtungssatze verfiighar Ja
E[ | %" e e eue eteblch

Die Finger werden mit Schrauben befestigt und durch Formschluss
oder Sifte auf den Backen justiert
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Technische Merkmale Modell-RP Parallelgreifer
GroBe-11M mg?'“ 1?5.3‘ RP-11M

6.4 mm
Anbauéffnungen Selbstschmierende Qualititswerkstoffe Greifkraft: 40 Ibs. 178N
fiir Zubehorteile Dichtungen Die beweglichen Bauteile bestehen @ Gewicht:  25Ibs.  11Kg
(zur Anbringung der Sensoren) Dynamische Dichtungen mit Selbst- aus gehartetem Material zur B
smiong (B} gt . 51,178
Sensoren - Seite M m
und Halterung i
s T Einscnbisona 1 et Modell-RP Parallelareif
Backenposition
(Bitte separgt bestellen Gehause und Greiferbacken oaen- aralie grel er
— Weitere Informationen 0
i i y - Modell: HRP-12 RP-12M
siehe Abschnitt 2 Grone 12M e e

,Bestellbeispiel) Greifkraft:  40lbs. 178N

Gewicht: .56 Ibs. .25Kg

Einteiliges
Robhuste Gehéuse Siehe
Konstruktion Einteiliges Gehéuse Seite 1 '1 79
Die Backen werden aus leichtem,
. {iber die gesan;te hoch;:eiztimAlu—
ehduseldnge gefiihrt. =
Die groBe Prazision (7075-T6) Modell-RP Parallelgreifer
verringert das
Spiel optimal . oRe- Model: ~ MRP-15 RP-15M
X Gekapseltes GI‘OBE 15M Hub: 050in.  12.7mm
Kompakte ) Gehiuse Greifkraft:  70lbs. 310N
Batrweisa Harteloxiertes Die Einheit verhindert das . Gewicht: ~ 1251bs. .57 Kg
Extrem koglpaktq und Material Eindringen von _—
robuste Bauweise Gehzuse harteloxiert (RC60) Schmutzteilen (nicht bei )
und teflonimpragniert RP-11 und RP-12) gene ] 4 80
e
Funktionsprinzip :
Modell-RP Parallelgreifer
Kappe % Modell: B RP-17 RP-17M
GroBe-17M Hub: 075in.  19.1mm

Greifkraft: 2201bs. 979N
Gewicht: 2.2 Ibs. 1.0Kg

e 1.181

Kolben

Bohuse Doppelkeil-

antrieb

e %

8 DE-STA-CO
~ OLPRESS
V 4
Modell-RP Parallelgreifer
GroBe-18M e =z o

Greifkraft:  4001bs. 179N
Gewicht: 7.7 Ibs. 3.5Kg

o 1.182

Kolben-
stange

Greiferdichtung
Zentrierstift

Einlass Auslass Modell-RP Parallelgreifer
Auslass Finlass D Modell RP-19 RP-19M
= B H RP- -
Grone 19M Hl?b:e 2.00in.  50.8mm
Greifkraft: 600 1bs. 2669 N
L Gewicht: 21 Ibs. 9.5Kg
T Backe ~<—Backe
u — Auf

- 1.183

e Ein doppelt wirkender Kolben ist (iber eine Kolbenstange mit einem Doppel-
keilantrieb verbunden.

e Der Antriebskeil bewegt sich in einer Nut in jeder Greiferbacke und (ibertragt

dabei die vertikale Keilbewegung in eine synchrone Horizontalbewegung der s B e AN A SATE ORmE
Greiferbacken.
* Die groBe Oberfléche des Keils minimiert die Abnutzung durch Reibung. Hinweis: Bitte vergleichen Sie auch unsere neuen Greifer

der Serie DPDS/DPDL, die sich auf den Seiten 1.120-1.155
befinden. Die Serie RP ist auch weiterhin erhaltlich und die
Daten verbleiben auf unserer Web Seite, aber wir mochten
Sie ermuntern sich auch die neuen Greifer der Serie
DPDS/DPDL, die sich auf den Seiten 1.120-1.155 befinden,
fiir neue Projekte mit einzubeziehen.

e Geeignet fiir Greifbewegungen nach innen oder auBen.
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PARALLELGREIFER RP-11
MIT DOPPELKEILANTRIEB

ANSICHT A-A
Technische Daten RP-11 RP-11M
Nom. Greifkraft F bei 7 bar .......... 40 Ibs. 178N 1.500
HUD e 25in. 6.4 mm [38.1]
Gewicht ........................ 0.26 Ibs. 0.12 Kg 1.2500
1.178 Betriebsdruck min./max. ........... 40-100 psi  3-7 bar [31.75]
Zylinderdurchmesser .............. 1.000 in. 25.4 mm
Luftverbrauch/Zyklus .............. 0.098 in3 1.6 cm?
Betriebstemperatur min./max. ‘
Standarddichtungen ............. -30°~180°F -35°~80° C
Viton®-Dichtungen .............. -20°~300° F  -30°~150° C L gy llg 5000 1.250
SchlieB-/Offnungszeit ............. 0.13 sec. 0.13 sec. [12.70]  [31.8]
Absolute Genauigkeit .............. +0.002 in. +0.05 mm }
Wiederholgenauigkeit . . ............ +0.001in. +0.03 mm T
Betatigungsventil ................. 4/2-Wege !
2X #6-32 X .38 TIEF
2X @ .1250 SF X .25 TIEF [M4 X 9 TIEF]
[@ 3 H7 X 6 TIEF]
A{ A
- 875 __ 2X #10-32 [M5] HFFNEN
4X @ .0625 SF X .18 TIEF [22.2] LUFTANSCHLUSS .78 [20] ©
[@ 2 H7 X 4 TIEF] w (SCHLIESSEN) r ¢
i 1 i 19 (5] [153)]7 W
‘ 845 o511l % 1.126
| J [21.5] " i [28.6]
000 0.00 Ry o ! T I
+. A 4 v '
375 001 [9'51 +-0.03] K * !
+ T |
:2500_] 343 STANDARD- =—1.00 [25]—
[6:35]  [7.9 SENSORAUFNAHME
605 +.ooo[ 15.88 +0_00] (HERAUSNEHMBAR) |__1.88 [48] (BACKE AUF;
Y o001 TP -0.03 X #6-32 X 188 TIEF 1.63 [41] (BACKE ZU)
[M4 X 4.7 TIEF] 2X #4-40 X .18 TIEF
(DARSTELLUNG DER BACKEN [M3 X 4 TIEF]
IN GEOFFNETER POSITION) (BOHRUNG FUR

SENSORHALTERUNG

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
¢ B @ $ 1@\ USA [Inch]  Metrisch [mm]

Abmessungen 1S0-Method Alle Passhohrungen Slip Fit  Gewindestei 0.00 =+.01 [0.] = [+.25]
symmetrisch zur eihoce Lagetoleranz ew[;]net(reisscer:gung 0.000 = +.005 [0.0] = [.13]
Mittellinie +,0005" oder [.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]
Belastungsdaten Bestellbeispiel: zuensr vite separat bestelien)
GREIFKRAFT PRO FINGER
h s WARNUNG!
ER20h 100 ps; 7, DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
&l FINGERLANGE DARF NICHT
a0 0PS)f5 5y, UBERSCHRITTEN WERDEN RP_" 1 L
0 —
e 0 PS| [4.1 b o ’J
g 410 ' 2l >
& 40PSI [2.7'h A
g — ar] ..
£E2 5 !
i SENSOREN BESTELLNR. ANZ./EINHEIT
00 1 Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-003 1
0 5 1 15 2 25in. Induktiver Sensor (NPN), mit Schnelltrennung* 0ISN-019 1 oder 2
0 13 25 38 50  64mm . : -~
EFFEKTIVE FINGERLANGE - L Induktiver Sensor (PNP), mit Schnelltrennung 0ISP-019 1 oder 2
Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
Z 7 Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
Mz PNEUMATIK-ZUBEHOR
! ! Sicherheitsventil (imp.) OFSV-001 1
| B8 . Sicherheitsventil (metr.) OFSV-004 1
: L . v Dichtungssatz, Standard SLKT-036 1
— U —— Dichtungssatz, Viton® SLKT-036V 1
i 0 F/2 F/2
N My My *Sensor und Kabel bitte separat bestellen
. Statisch Dynamisch INDUKTIVER SENSOR UND
Maximalbelastung® USA  Metrisch ~ USA  Metrisch ANBRINGUNG SICHERHEITSVENTIL 6306
Max. Zugbelastung T 100 Ibs. 445N 25Ibs. 111N i ! ! |-
Max. Druckbelastung G 20.0 Ibs. 890 N 2.5 Ibs. 111N [e%9] Ol F‘ﬂ
Max. Moment My 100in.-Ibs. 11Nm 17in-Ibs. 2Nm 1_07‘
Max. Moment My 100in.-Ibs. 11Nm 17 in.-Ibs. 2Nm R T -,ii@ggﬁi,‘g%””@» — —| 254 65,
Max. Moment Mz 100in.-Ibs. 11Nm 17in.-Ibs. 2Nm

tAngaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER RP-12
MIT DOPPELKEILANTRIEB

ANSICHT A-A
Technische Daten RP-12 RP-12M 2.000
Nom. Greifkraft F bei 7 bar .......... 40 Ibs. 178N [50.8]
Hub ... .38in. 9.5 mm
GWICNE .o 056/bs.  0.25Kg baa0]
Betriebsdruck min./max. ........... 40-100 psi 3-7 bar
Zylinderdurchmesser .............. 1.000 in. 25.4 mm
Luftverbrauch/Zyklus .............. 0.150 in3 2.5¢cm?
Betriebstemperatur min./max. ‘
Standarddichtungen ............. -30°~180°F -35°~80° C
Viton®-Dichtungen .............. -20°~300° F  -30°~150° C [12;204%? [‘3-201?
SchlieB-/Offnungszeit ............. 0.13 sec. 0.13 sec. ) '
Absolute Genauigkeit .............. +0.002 in. +0.05 mm J
Wiederholgenauigkeit . . ............ +0.001in. +0.03 mm ‘  —
Betatigungsventil ................. 4/2-Wege !
2X 1/4-20 x .50 TIEF \_2X @ .1875 SF X .25 TIEF
[M6 X 12 TIEF] [@ 5 H7 X 6 TIEF]
A{ S 1A
1.000 4X @ .0938 SF X .19 TIEF .
~—[25.] [02.5 H7 X 4 TIEF] Lj;(Tin%i[l'_\fjss]S 90 [28]—— SEENEN
4X #8-32 X .31 TIEF (SCHLIESSEN) N r ¢
; Y/~ [M4X7TIEF] : — ‘ ’
‘ | S 54 [14]
‘ 341[9]
1.034 | 3125 2X #4-40 X .18 TIEF : ’ |
[26.3] 1 [7.94] M3X4TIEF] __| | i |
j s f (BOHRUNG FUR | i 1.402 [35.6]
Ear 485 +000 [ 45 g5 +0.00 SENSORHALTERUNG) ! g}
i é S 89001 |15 -0.03 ! 47 12]
: I I ep UL
% |
STANDARD .500 [12.7] 25 [e]«j
SENSORAUFNAHME 000 0.00 56 [14] l=—
(HERAUSNEHMBAR) 7385 %5907 [18-67 003 2,50 [63] (BACKE AU

2.13 [54] (BACKE zU)

(DARSTELLUNG DER BACKEN
IN GEOFFNETER POSITION)

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
¢ B @ $ 1@\ USA [Inch]  Metrisch [mm]

Abmessungen 1SO-Methode  Alle Passbohrungen Sip Fit  Gewindesteigun 0.00 = +.01 [0] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrischg 9 0.000=+.005 [0.0] = [.13]
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = =.0005  [0.00] = [+.013]

Belastungsdaten Bestellbeispiel: cusen it separat bestolen)
N Ibs. GREIFKRAFT PRO FINGER WARNUNG!
8920 e 100PS) (7 oy DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
~—__ FINGERLANGE DARF NICHT
= UBERSCHRITTEN WERDEN
& 6715 80PSI[5.5 hayy / RP_'I 2 L
w \N\
= 80 PSI [4.1 bar] L
= 4410 R
2 40ps) z|7 R
& [2.7 bar] |
E 25 ~
- ] SENSOREN BESTELLNR.  ANZ./EINHEIT
¢ 5 1 15 2 25 3 3sin Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-003 1
0 13 25 38 50 64 76 89mm Induktiver Sensor (NPN), mit Schnelltrennung* OISN-019 1 oder 2
EFFEKTIVE FINGERLANGER - L Induktiver Sensor (PNP), mit Schnelltrennung* 0ISP-019 1 oder 2
Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
7 2 Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
M: PNEUMATIK-ZUBEHOR
1 ! Sicherheitsventil (imp.) OFSV-001 1
Ul | |ﬁl ‘ Sicherheitsventil (metr.) OFSV-004 1
g Y f—— X Dichtungssatz, Standard SLKT-040 1
—r—H ] C‘ lT T SRR Dichtungssatz, Viton® SLKT-040V 1
I — *Sensor und Kabel bitte separat bestellen
~—m M
. Statisch Dynamisch INDUKTIVER SENSOR SICHERHEITSVENTIL
Maximalbelastung® uysa  wetisch  UsA  Metrisch UND ANBRINGUNG
Max. Zugbelastung T 200 Ibs. 890N  25lbs. 111N | o ° 63 [16] 4+ ;
Max. Druckbelastung G 400 Ibs. 1779N  251bs. 111N bfd L EIE I v
Max. Moment My 150in-Ibs. 17Nm 25in-Ibs. 3Nm 5 . e e 1T o
Max. Moment My 150 !n.-lbs. 17Nm 25 !n.-lbs. 3Nm 30] “HALTERUNG = —1 2.67 [68] MIN. =
Max. Moment Mz 150 in.-Ibs.  17Nm 25in.-Ibs. 3 Nm

tAngaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER RP-15
MIT DOPPELKEILANTRIEB

ANSICHT A-A

2.771[70.4]

2.500

[63.50]

|

1.625

. .7500
T [19.05] [41.3]

h !

L]

2X 1/4-20 X .50 TIEF
[M6 X 12 TIEF]

2X #10-32 [M5]

2X @ .1875 SF X .25 TIEF
[@ 5 H7 X 6 TIEF]

LUFTANSCHLUSS 1.20 [30] .
(SCHLIESSEN) X F ¢ T OFFNEN
! : 2607 |
2X #4-40 X .19 TIEF ; 71118]
[M3X4TIEF] __| 1 b i
BOHRUNG FUR £ 3
SENSORHALTERUNG ; 1.864
o ;1 [47.3]
o ¢ ;
3 Wbﬂﬁﬂ‘] 567 '[14.4]

13 [3]ir.
69 [17]

Technische Daten RP-15 RP-15M
Nom. Greifkraft Fbei 7 bar .......... 70 Ibs. 311N
Hub ... .50 in. 12.7.mm
Gewicht ........................ 1.25 Ibs. 0.57 Kg
Betriebsdruck min./max. ........... 40-100 psi 3-7 bar
Zylinderdurchmesser .............. 1.251n. 31.8 mm
Luftverbrauch/Zyklus .............. 0.300 in3 49cmd
Betriebstemperatur min./max.
Standarddichtungen ............. -30°~180°F -35°~80° C
Viton®-Dichtungen .............. -20°~300° F  -30°~150° C
SchlieB-/Offnungszeit ............. 0.20 sec. 0.20 sec.
Absolute Genauigkeit .............. +0.002 in. +0.05 mm
Wiederholgenauigkeit . . ............ +0.001in. +0.03 mm
Betatigungsventil ................. 4/2-Wege
_ 1.063 4X @ 1250 SF X .19 TIEF
[27.0] [ 4 H7 X 4 TIEF]
1 8X #10-32 X .38 TIEF
‘ : / [M5X9TIEF]
|
1.121 | 3750
[Zj’i * [[9.53 |
N0 $ER 70513 fos 333
© ¢ So
STANDARD- / 688 [17.5]
SENSORAUFNAHME
(HERAUSNEHMBAR) 985 -i:%%? [25_01 tg%gl

3.19 [81] (BACKE AUF)
2.69 [68] (BACKE ZU)

(DARSTELLUNG DER BACKEN IN
GEOFFNETER POSITION)

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN

¢ = @ fo} USA[Inch]  Metrisch [mm]
Abmessungen 1S0-Methode  Alle Passhohrungen Slip Fit - Gewindesteigung 0.00 = +.01 [0.] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrische 0.000 = +.005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +,0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]
Belastungsdaten Bestellbeispiel: cusen it separat bestoten)
N lbs. GREIFKRAFT PRO FINGER
WARNUNG!
178 35 -t _100PSI 7 pay) DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
20 8 FINGERLANGE DARF NICHT
o as PS! (55 bary ~, UBERSCHRITTEN WERDEN
R 80PSI [ By — RP'1 5 B
= 20 W‘ .
r—! [2. 7] —
& e
Z a0 ]
5 ,
0 ] SENSOREN BESTELLNR. ANZ./EINHEIT
C ¢ 5 1 15 2 25 3 35in Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-003 1
0 13 25 38 50 64 76 89Imm Induktiver Sensor (NPN), mit Schnelltrennung* 0ISN-019 1 oder 2
EFFEKTIVE FINGERLANGE - L Induktiver Sensor (PNP), mit Schnelltrennung* 0ISP-019 1 oder 2
Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
z z Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
Mz — | = P_I‘IEUMI_\TII(-Z!IB_EHOR
1 Sicherheitsventil (imp.) OFSV-001 1
bl ] |%l Sicherheitsventil (metr.) OFSV-004 1
. v — X" Dichtungssatz, Standard SLKT-041 1
——# C( l T 1 ———+— Dichtungssatz, Viiton® SLKT-041V 1
: . * N M / N 2 *Sensor und Kabel bitte separat bestellen
i Statisch Dynamisch INDUKTIVER SENSOR SICHERHEITSVENTIL
Maximalbelastung® usA  Metrisch  USA  Metrisch UNDANERINEUNE o5 i d
| o .
Max. Zugbelastung T 400 Ibs. 1779N  501Ibs. 222N ° ﬁ 1 [ —
Max. Druckbelastung G 750 Ibs. 3336 N 50lbs. 222N ) O",ﬁ j @ & EEXS
Max. Moment My 300in-Ibs. 34Nm 50in-Ibs. 6Nm e+ i Te 23]
Max. Moment My 300in.-Ibs. 34Nm 50in.-Ibs. 6Nm | 129 24 [6] ANPASSUNG __| — 273 B9 MIN. |~
Max. Moment Mz 300in-Ibs. 34Nm 50in-Ibs. 6Nm [s2] HALTERUNG

tAngaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER RP-17
MIT DOPPELKEILANTRIEB

ANSICHT A-A
Technische Daten RP-17 RP-17M 552
Nom. Greifkraft Fbei 7 bar .......... 220 Ibs. 979N 89.6]
Hub ... 751n. 19.1 mm 3050
Gewicht ............. ... ..., 2.2 Ibs. 1.0Kg [82.55]
Betriebsdruck min./max. ........... 40-100 psi 3-7 bar 25000
Zylinderdurchmesser .............. 1.813in. 46.1 mm [63.50]
Luftverbrauch/Zyklus .............. 1.400 in? 22.9cm? ¢
Betriebstemperatur min./max. :
Standarddichtungen ............. -30°~180°F -35°~80° C !
Viton®-Dichtungen .............. -20°~300° F  -30°~150° C
SchlieB-/Offnungszeit ............. 0.18 sec. 0.18 sec. Hl ‘ 1.0000 2.125
Absolute Genauigkeit .............. +0.003 in. +0.08 mm 1 [25.40]  [54.0]
Wiederholgenauigkeit . . ............ +0.001in. +0.03 mm |
Betatigungsventil ................. 4/2-Wege i 3
\ ‘
2X 3/8-16 X .75 TIEF 2X @ .2500 SF X .50 TIEF
[M10 X 19 TIEF] [@ 6 H7 X 12 TIEF]
Af A
. 1.00
OFFNEN — e
1313 4X @ 1875 SF X .38 TIEF 25]
-— [33_3]a$ [@5 H7 X 9 TIEF] |
1 8X 1/4-28 X .50 TIEF i
| [M6 X 12 TIEF] [ T ‘
| 98 [25] -30[8] |
1.500 ; :
[38.1] | 5000 | 84211
7 [12.70] N I 2.438
‘ P dlL 1 i [61.9]
@4 a5 000 wo00] X TBNPT[G1/8) ;
| 1.000 *- 25.40 1% LUFANSCHLUSS T
: ~001 l 0.03]  (sCHLIESSEN) © &
NP | i — i
STANDARD- w 9B —
SENSORAUFNAHME 7ot = 12%3” 2X #4-40 X .25 TIEF
(HERAUSNEHMBAR) 1250 +000 [31 75309 4.25 [107] (BACKE AUF) \_~ [M3X6 TIEF]
3.50 [89] (BACKE ZU) (BOHRUNG FUR
SENSORHALTERUNG)

(DARSTELLUNG DER BACKEN IN
GEOFFNETER POSITION)

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
¢ DO g; to] USA[inch]  Metrisch [mm]

Abmessungen 1S0-Method Alle Passbohrungen Slip Fit  Gewindestei 0.00 = +.01 [0.] = [+.25]
symmetrisch zur elhoce Lagetoleranz ewr:]netsisscer:%ung 0.000 = +.005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +,0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]
BEIaStuHQSdaten BestelleIsplel: (Zubehr bitte separat bestellen)
N Ibs. GREIFKRAFT PRO FINGER
534120
WARNUNG!
445100100 R, [7ba DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
~ g i FINGERLANGE DARF NICHT
& 356 80 0PS] [5 5 bay}—>~ UBERSCHRITTEN WERDEN RP-'I 7 -
— B
g 27 60 %\ \ /
& 178 a0 TS5 27 b —
“ 8020 —
00 ; SENSOREI{ BESTELL-NR. ANZ./EINHEIT
0 1 2 3 4 5in. Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-072 1
0 25 50 76 102 127mm Induktiver Sensor (NPN), mit Schnelltrennung* OISN-011 1 oder 2
BRABNYE FNHARLATEE L1 Induktiver Sensor (PNP), mit Schnelltrennung* 0ISP-011 1 oder 2
Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
7 7 Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
M2 PNEUMATIK-ZUBEHOR
! 1 ! Sicherheitsventil (imp.) OFSV-002 1
L m % | o Sicherheitsventil (metr) OFSV-005 1
§ L Y Dichtungssatz, Standard SLKT-042 1
— C{ l T 7 ),  Dichtungssatz, Viton® SLKT-042V 1
- N7 My A My Sensor und Kabel bitte separat bestellen
. . INDUKTIVER SENSOR
. Statisch Dynamisch SICHERHEITSVENTIL
Maximalbelastung® usa  Metrisch ~ USA  Metrisch p / UNDANBRINGUNG ] 79 120]
Max. Zugbelastung T 750 Ibs. 3336 N 1001Ibs. 445N } —
Max. Druckbelastung € 1500 Ibs.  6672N 100 1Ibs. 445N ool E 560l !
Max. Moment My 750in.-Ibs.  85Nm 125in.-Ibs. 14 Nm DEED ,OEEU
Max. Moment My 750in.-1bs. 85Nm 125in.-Ibs. 14 Nm | 250 L 26 [7] ANPASSUNGJ L 363021
Max. Moment Mz 750in.-1bs. 85Nm 125in.-Ibs. 14 Nm [63.5] HALTERUNG

tAngaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER RP-18
MIT DOPPELKEILANTRIEB

ANSICHT A-A
Technische Daten RP-18 RP-18M 5.598
Nom. Greifkraft F bei 7 bar .......... 400 Ibs. 1779 N (14221
Hub oo 1.2510n. 31.8 mm 5.950
Gewicht .............. ... i 7.7 Ibs. 3.5Kg [133.35]

1.1 82 Betriebsdruck min./max. ........... 40-100 psi 3-7 bar 40000
Zylinderdurchmesser .............. 2.500 in. 63.5mm [101.60]
Luftverbrauch/Zyklus .............. 4.400 in3 72.1cmd

q

|

2,000 2.950
[50.8] [74.9]

L

¢
Betriebstemperatur min./max. ) )
Standarddichtungen ............. -30°~180°F  -35°~80° C /
Viton®-Dichtungen .............. -20°~300° F  -30°~150° C
SchlieB-/Offnungszeit ............. 0.22 sec. 0.22 sec. ;- -
Absolute Genauigkeit .............. +0.003 in. +0.08 mm ‘
Wiederholgenauigkeit . . ............ +0.001in. +0.03 mm d 25 )
Betatigungsventil ................. 4/2-Wege — M

2X @ .3750 SF X .50 TIEF \_4X 1/2-13 X 1.00 TIEF
[@ 10 H8 X 12 TIEF] [M12 X 25 TIEF]
Af A
- 1741 _ 2X 1/8 NPT [G1/8"] LUFTANSCHLUSS (OFFNEN)
[44.2] 4X @ .2500SF X .50 TIEF
[@ 8 H7 X 12 TIEF] SCHLIESSEN
¢
[ I |_8X 3/8-24 X 75 TIEF ? I
| [l;A4;gX19TIEF] 154 i
2218 — 139] ‘
2.655  [56.3] | [19.04] ‘ | 2.96
[67.4] F.s75 [22.2] ; 75 3685
| B X
I 92.8
| I ; h [92.8]
+.000 +0.00 I
1.500 " go1 lss.m t0.03 = -
|
i g ; n—1[p
STANDARD- /‘ !
SENSORAUFNAHME 6750 69 [1 7]—L—» 106 o 4440 X 35 TIEF
(HERAUSNEHMBAR) [22.23] - - [M‘:B o e
+.000 +0.00 | (BOHRUNG FUR
1.750 - 5p1 [44-45 _0103] 7.00 [177] (BACKE AUF) SENSORHALTERUNG)

5.75 [146] (BACKE ZU)

(DARSTELLUNG DER BACKEN IN
GEOFFNETER POSITION)

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
¢ DO q; to] USA[Inch]  Metrisch [mm]

Abmessungen 1SO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit  Gewindesteigun 0.00 = +.01 [0] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz memsch% 9 0000==.005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +,0005" oder [.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]

BEIaStuHQSdaten BestelleIsplel: (Zubehdr bitte separat bestellen)
N Ibs. GREIFKRAFT PRO FINGER
1112 250
WARNUNG!
i DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
o OO 10055, bay  FINGERLANGE DARF NICHT RP_'I 8 -
w — m\.]\ UBERSCHRITTEN WERDEN
- 667 150 SUS.5 barp = ’)
= P— T — ~
£ 115 100 ‘ngSI Loy =
& =40 PS| 2.7 bar] —r
g —
222 50 =
00 SENSOREN BESTELL-NR. ANZ./EINHEIT
: 0 1 2 3 4 5 & 7 sin Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-072 1
0 25 50 76 102 127 152 178 203mm Induktiver Sensor (NPN), mit Schnelltrennung* OISN-011 1 oder 2
A (RS - Induktiver Sensor (PNP), mit Schnelltrennung* 0ISP-011 1 oder 2
Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
Z z Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
M2 PNEUMATIK-ZUBEHOR
! ! Sicherheitsventil (imp.) OFSV-002 1
Lm |ﬁl X Sicherheitsventil (metr.) OFSV-005 1
— . Y 1 Dichtungssatz, Standard SLKT-043 1
——§ I € v TR S Dichtungssatz, Viton® SLKT-043V 1
- N My My *Sensor und Kabel bitte separat bestellen
. Statisch Dynamisch INDUKTIVER SENSOR SICHERHEITSVENTIL
Maximalbelastungt usa  Metisch  USA  Metrisch UND ANBRINGUNG P
Max. Zugbelastung T 1500 Ibs. 6672N  2501Ibs. 1112N : : : : T
Max. Druckbelastung G 3000 Ibs. 13345N 2501Ibs. 1112N @ i } r d
Max. Moment My 1500 in.-1bs. 170 Nm 250 in.-Ibs. 28 Nm 4010 ! : dololl
Max. Moment My 1500 !n.-lbs. 170 Nm 250 !n.-lbs. 28 Nm 2.03L .26 [7] ANPASSUNGJL 4_] 4,04 [103]
Max. Moment Mz 1500 in.-Ibs. 170 Nm 250 in.-Ibs. 28 Nm [51] HALTERUNG

tAngaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER RP-19
MIT DOPPELKEILANTRIEB

ANSICHT A-A
Technische Daten RP-19 RP-19M S
Nom. Greifkraft Fbei 7 bar .......... 600 Ibs. 2669 N
Hub ....oooviiiiiiiiniiinnn, 2.00 in. 50.8 mm 120920
Gewicht ........................ 21 Ibs. 9.5 Kg 6.0000
Betriebsdruck min./max. ........... 40-100 psi 3-7 bar [152.40]
Zylinderdurchmesser .............. 3.500 in. 88.9 mm ]
Luftverbrauch/Zyklus .............. 9.600 in3 157.3 cm?
Betriebstemperatur min./max.
Standarddichtungen ............. -30°~180°F -35°~80° C
Viton®-Dichtungen .............. -20°~300° F  -30°~150° C l¢ [Zégsgfi [?8’(,531
SchlieB-/Offnungszeit ............. 0.50 sec. 0.50 sec. ’ '
Absolute Genauigkeit .............. +0.003 in. +0.08 mm
Wiederholgenauigkeit . . ............ +0.001in. +0.03 mm
Betatigungsventil ................. 4/2-Wege ]
€
2X @ .5000 SF X .75 TIEF 4X 3/4-10 X 1.50TIEF
[@ 12 H8 X 19 TIEF] [M20 X 38TIEF]
2X 1/4 NPT [G1/4"] A{ Niﬁiﬁﬁu
LUFTANSCHLUSS
(OFFNEN)
4X @ .2500 SF X .50 TIEF
_7%5?9%4} (06 H7 X 12 TIEF] l"“ o] SCHLIESSEN
‘ | St I
| 1.87
; [47]
270 1 l 3.84
“ i ‘ ’71.1250 [28.57] [é3] 4.655
T~ 1 M ! [118.2]
@ : 1 [ i
- l - 1875 +9%0 [47.63 *_g-_gg]
. 45 . IK i A | = 3
STANDARD-_—~ ! ] |
SENSORAUFNAHME [
(HERAUSNEHMBAR) 1.375 [34.9] 1.00 [25]4"—“ 219 56]
’ 2X #5-40 X .38TIEF
2048 +.000 57.10 +0.00 [
-001 [ ’0'03] 10.50 [266] (BACKE AUF) (BQAHBRTJ?\,T(;EEJR
8.50 [216] (BACKE ZU) SENSORHALTERUNG)

(DARSTELLUNG DER BACKEN IN GEOFFNETER POSITION)

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
¢ DO q; to] USA[Inch]  Metrisch [mm]

Abmessungen 1SO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit  Gewindesteigun 0.00 = +.01 [0] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz memsch% 9 0000==.005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +,0005" oder [.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]

Belastungsdaten Bestellbeispiel: zuenir vite separat bestelien)
i GREIFKRAFT PRO FINGER DIE MA‘%\‘IME ’égF!EKTIVE
1335 300 P _ 100 Psy 7 bar] FINGERLANGE DARF NICHT
250 %\ UBERSCHRITTEN WERDEN
: — RP-19 -
= 890 200 } i —
= — 60 P3| 4. '
& 667150 \"“Ei)\. ]
[ ]
& 445 100 L OB/ 27 1 .
“ 22 80 —— !
] SENSOREN BESTELL-NR. ANZ./EINHEIT
00 U Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-073 1
o 4 & & 4 0 Induktiver Sensor (NPN), mit Schnelltrennung* OISN-011 1 oder 2
EFEKTIVE FINGERLANGE - L Induktiver Sensor (PNP), mit Schnelltrennung* 0ISP-011 1 oder 2
Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
7 7 Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
Mz PNEUMATIK-ZUBEHOR
! ! Sicherheitsventil (imp.) OFSV-003 1
| B % Sicherheitsventil (metr.) OFSV-006 1
: L . v Dichtungssatz, Standard SLKT-044 1
——H f v 7| S Dichtungssatz, Viton® SLKT-044V 1
bR N7 *Sensor und Kabel bitte separat bestellen
Mx N My
; Statisch Dynamisch INDUKTIVER SENSOR SICHERHEITSVENTIL
Maximalbelastung’ ysn ~ Metisch ~ USA  Metrisch R e ] 7oro
Max. Zugbelastung T 3000Ibs. 13345N 300Ibs. 1334N I } o I
Max. Druckbelastung G 6000 Ibs. 26689 N  300Ibs. 1334N o560l o ool j
Max. Moment My 5000 in.-Ibs. 565 Nm 500 in.-Ibs. 56 Nm 7aa7 j e 54 GD
Max. Moment My 5000 ?n.-lbs. 565 Nm 500 ?n.-lbs. 56 Nm | 250 L 26[7] ANPASSUNG’! ‘« [_aas [92]
Max. Moment Mz 5000in.-Ibs. 565Nm 500 in.-Ibs. 56 Nm [63.5] HALTERUNG

tAngaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



EXPLOSIONSZEICHNUNG RP-DOPPELKEIL-SERIE

g
£
=

Pos. Menge Bezeichnung

01 1 Gehduse

RP-DOPPELKEIL-
SERIE

03 1 Schaft, Keil
05 1 Kappe
1.184 06 1 Platte, Boden
07 1 Schaltfahne
08 2 Platte, Dichtung
09 1 Kolben
20 2 Spannbacke, Schaltfahne
vorhanden

30 2 Passstift
31 1 Passstift
32 2 Spannstift

ANM.: Eine komplette Liste der Ersatzteile
mit Bestellnummern und Preisen erhalten Sie
auf Anfrage.

Zusammenbau:

1) Dichtungen schmieren und einbauen.

2) Schaltfahne auf einer Backe montieren.

3) Keil, Schaft und Backen in Gehause ein-
bauen.

4) Kolben in Gehéuse einbauen.

5) Kappe und Sicherungsring einbauen.

6) Bodenplatte an Gehause anbringen.

= Dichtungssatz-Bestellnummern
siehe Produktdatenblatter

(4 SCHRAUBEN)

(s o © 6 [=R6)

Dichtungs- Schrauben- Krytox™ Leichtes Fett auf Super- Ansicht dritter
satz-Teile sicherungspaste Schmiermittel Maschinendl Teflon® Basis kleber Winkel

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



ZUSAMMENBAUZEICHNUNG RP-DOPPELKEIL-SERIE &
g=,
EiE
33
01 1 Gehause a
03 1 Schaft, Keil =
05 1 Kappe
06 1 Platte, Boden 1.185
07 1 Schaltfahne
08 2 Platte, Dichtung
09 1 Kolben
20 2 Spannbacke, Schaltfahne
vorhanden

30 2 Passstift
31 1 Passstift
32 2 Spannstift

ANM.: Eine komplette Liste der Ersatzteile
mit Bestellnummern und Preisen erhalten Sie
auf Anfrage.

Montage

1. Sensoren wie dargestellt einbauen.

2. Auf gewiinschte Hubende-Erkennung
einstellen.

(s o 2 © é [=R6)

Dichtungs- Schrauben- Krytox™ Leichtes Fett auf Super- Ansicht dritter
satz-Teile sicherungspaste Schmiermittel Maschinendl Teflon® Basis kleber Winkel

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



